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Enseigner la robotique : la convergence des technologies '
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A quoi ressemblera le robot de service de demain ?
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Mercredi 23 mars - Panorama robotique a 360 degrés!
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Le monde des robotiques : I'heure de la convergence
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Analyse de marchés
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Ro!\:otique et transport
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Assistance a la personne
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Jeudi 24 mars - Robotique : du service a l'industrie
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Les émotions dans l'interaction homme robot
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La mini robotique pour I'industrie
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Remise des Mechatronics Awards 2011 — Spécial Robotique
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La robotique dans les écoles
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Le marché Nord Américain

[ 2fE Ay THHD[Z9 / 9hsalNG K .LHDIDKE B & wh .
Le marché asiatique
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