
Vendredi 25 mars  - Spéciale Robotique et Education 

 
9h-11h Robotique, recherche et éducation  
 

Les outils de prototypage robotique : Řǳ ƭŀōƻ ŘŜ ǊŜŎƘŜǊŎƘŜ Ł ƭΩƛƴŘǳǎǘǊƛŜ 
/ŞŘǊƛŎ ¢9{{L9w τ /9h 9CCL59b/9 

Enseigner la robotique : la convergence des technologies 
wŜǘƻǳǊ ŘΩŜȄǇŞǊƛŜƴŎŜ Ŝƴ !ƭƭŜƳŀƎƴŜΣ ǇǊƻƧŜǘ aa{ 
tŀǎŎŀƭ [!¦wLb τ wŜǎǇƻƴǎŀōƭŜ aŀǊƪŜǝƴƎ ǇǊƻŘǳƛǘǎ Ŝǘ ǎǳǇǇƻǊǘǎ ǘŜŎƘƴƛǉǳŜǎ .h{/I w9·wh¢I 

IŜǊǾŞ ŘŜ ƭΩ!{{hat¢Lhb τ tƛƭƻǘŜ tǊƻŘǳŎǝǾŜ ƳŀƛƴǘŜƴŀƴŎŜ .h{/I 
 

La robotique, l'avenir de l'éducation 
tƛŜǊǊŜ {9D¦Lb τ tǊŞǎƛŘŜƴǘ th. ¢9/Ibh[hD¸ 

 

Les compétitions robotiques : la motivation pédagogique 
aŀȄƛƳŜ ±![[9¢ τ wŜǎǇƻƴǎŀōƭŜ 9ŘǳŎŀǝƻƴ ±9· Ŝƴ CǊŀƴŎŜ 

 

Robotino : ǳƴŜ ŀǇǇǊƻŎƘŜ ǊƻōƻǝǉǳŜ ǇŞŘŀƎƻƎƛǉǳŜ Řǳ ōŀŎ ƧǳǎǉǳΩŁ ƭΩƛƴƎŞƴƛŜǳǊ  
aŜƘǊŀƴ bhh{IL!b τ C9{¢h 5L5!/¢L/ 

 

Modélisation Physique Multi-Domaines pour la Mécatronique 
[ŀǳǊŜƴǘ ±!¸[9¢ τ LƴƎŞƴƛŜǳǊ ŘΩŀǇǇƭƛŎŀǝƻƴ ¢I9 a!¢I²hwY{ 

 

11h-12h Errare humanoïd est ? 
 

 
 

tƻǳǊ ŎƭƾǘǳǊŜǊ ŎŜǎ 9aaΣ ǇŀǊǝŎƛǇŜȊ ŀǳ ζ ƎǊŀƴŘ ŘŞōŀǘ η ŜƴǘǊŜ ŘŜǳȄ ƻǊŀǘŜǳǊǎ ƘƻǊǎ ǇŀƛǊ Υ 
A quoi ressemblera le robot de service de demain ? 

.Ǌǳƴƻ a!L{hbbL9w τ t5D ![59.!w!b wh.h¢L/{ 
CǊŀƴŎŜǎŎƻ ahb5!5! τ 9tC[Σ /ƘŜǊŎƘŜǳǊ ǎǳƛǎǎŜ Ŝƴ ǊƻōƻǝǉǳŜ Ŝǘ ƛƴǘŜƭƭƛƎŜƴŎŜ ŀǊǝŬŎƛŜƭƭŜ 

 

14h-16h Robotique, recherche et éducation       
 
 

  

Les compétitions robotiques : la motivation pédagogique 
aŀȄƛƳŜ ±![[9¢ τ wŜǎǇƻƴǎŀōƭŜ 9ŘǳŎŀǝƻƴ ±9· Ŝƴ CǊŀƴŎŜ 

 

La robotique, l'avenir de l'éducation 
tƛŜǊǊŜ {9D¦Lb τ tǊŞǎƛŘŜƴǘ th. ¢9/Ibh[hD¸ 

 

Enseigner la robotique : la convergence des technologies 
wŜǘƻǳǊ ŘΩŜȄǇŞǊƛŜƴŎŜ Ŝƴ !ƭƭŜƳŀƎƴŜΣ ǇǊƻƧŜǘ aa{ 
tŀǎŎŀƭ [!¦wLb τ wŜǎǇƻƴǎŀōƭŜ aŀǊƪŜǝƴƎ ǇǊƻŘǳƛǘǎ Ŝǘ ǎǳǇǇƻǊǘǎ ǘŜŎƘƴƛǉǳŜǎ .h{/I w9·wh¢I 

IŜǊǾŞ ŘŜ ƭΩ!{{hat¢Lhb τ tƛƭƻǘŜ tǊƻŘǳŎǝǾŜ ƳŀƛƴǘŜƴŀƴŎŜ .h{/I 
 

Robotino : ǳƴŜ ŀǇǇǊƻŎƘŜ ǊƻōƻǝǉǳŜ ǇŞŘŀƎƻƎƛǉǳŜ Řǳ ōŀŎ ƧǳǎǉǳΩŁ ƭΩƛƴƎŞƴƛŜǳǊ  
aŜƘǊŀƴ bhh{IL!b τ C9{¢h 5L5!/¢L/ 

 

Modélisation Physique Multi-Domaines pour la Mécatronique 
[ŀǳǊŜƴǘ ±!¸[9¢ τ LƴƎŞƴƛŜǳǊ ŘΩŀǇǇƭƛŎŀǝƻƴ ¢I9 a!¢I²hwY{ 

{ŀƭƭŜ wh.h[LC¢ 

ǊŜǇǊƛǎŜ ŘŜ ƭŀ ǎŜǎǎƛƻƴ Řǳ ƳŀǝƴΣ ǎƻǳǎ ǊŞǎŜǊǾŜ 

Ŝƴ ǇŀǊǘŜƴŀǊƛŀǘ ŀǾŜŎ 



Mercredi 23 mars  - Panorama robotique à 360 degrés! 

 

10h30 Ouverture des 9èmes EMM 
 

Le monde des robotiques : l’heure de la convergence 
wŜƴŞ b!b¢¦! τ tǊŞǎƛŘŜƴǘ ¢I9{!a9 
.Ǌǳƴƻ .hbb9[[ τ tǊŞǎƛŘŜƴǘ {¸wh.h 

!ƴŘǊŞ ahb¢!¦5 τ 5ƛǊŜŎǘŜǳǊ ¢I9{!a9 
 

11h-12h30 De la robotique à la mécatronique … et réciproquement ! 
 

Analyse de marchés  
9ǊƛŎ ±![9b¢LbL τ 5ƛǊŜŎǘŜǳǊ hōǎŜǊǾŀǘƻƛǊŜ {ǘǊŀǘŞƎƛǉǳŜ ŘŜ ƭŀ {ƻǳǎ-¢ǊŀƛǘŀƴŎŜ 

 

Robotcaliser : /ƻƳƳŜƴǘ ƭŀ ǊƻōƻǝǉǳŜ ǊŞǾƻƭǳǝƻƴƴŜ ƭΩƛƴŘǳǎǘǊƛŜ Κ  
±ƛƴŎŜƴǘ {/Iw!aa τ 5ƛǊŜŎǘŜǳǊ DŞƴŞǊŀƭ {¸aht 

 

Robolutionner : [ŀ ǊƻōƻǝǉǳŜ ǊŞǾƻƭǳǝƻƴƴŜ ƭŜǎ ǎŜǊǾƛŎŜǎ 
WŜŀƴ-/ƘǊƛǎǘƻǇƘŜ .!L[[L9 τ CƻƴŘŀǘŜǳǊ t5D Dh{¢!LΣ aŜƳōǊŜ Řǳ .ǳǊŜŀǳ {¸wh.h 

 

14h-15h Robotique industrielle 
 

Robotique industrielle vers où va-t-on ? 
DŞǊŀƭŘ ±hD¢ τ 5ƛǊŜŎǘŜǳǊ wϧ5 ŘƛǾƛǎƛƻƴ wƻōƻǝǉǳŜ {¢!¦.[L 

 

Un robot usineur : /ŀǇŀōƛƭƛǘŞ ŘΩǳƴŜ ŎŜƭƭǳƭŜ ǊƻōƻǝǎŞŜ ŘΩǳǎƛƴŀƎŜ 
/ƘǊƛǎǘƻǇƘŜ 59{t[!¢½ τ LƴƎŞƴƛŜǳǊ Ŝƴ ǘŜŎƘƴƻƭƻƎƛŜ ŘŜ ǇǊƻŘǳŎǝƻƴ /9¢La 

 

De la robotique industrielle à la robotique de service : ǉǳŜƭƭŜ ǎǘǊŀǘŞƎƛŜ Κ 
.Ǌǳƴƻ !5!a τ 5ƛǊŜŎǘŜǳǊ !59t¢ CǊŀƴŎŜ 

 

15h-17h30 Les nouvelles robotiques 
 

Robotique et transport 
9ȄŜƳǇƭŜ ŘŜ ǾŞƘƛŎǳƭŜ ŘŜ ƭƻƎƛǎǝǉǳŜ ƛƴǘŜƭƭƛƎŜƴǘ ǊƻōƻǝǎŞ 

Dǳȅ /!±9wh¢ τ wŜǎǇƻƴǎŀōƭŜ LƴƴƻǾŀǝƻƴ ϧ 5ƛǾŜǊǎƛŬŎŀǝƻƴ .! {¸{¢9a9{ 
 

Robotique médicale 
5ŞǾŜƭƻǇǇŜƳŜƴǘ ŘΩǳƴ ŜȄƻǎǉǳŜƭŜǧŜ  ǇƻǳǊ ƭŀ ǊŞŞŘǳŎŀǝƻƴ Ŝǘ ƭŀ ŎƻōƻǝǉǳŜ 

¸ŀƴƴ t9wwh¢ τ /ƘŜŦ ŘŜ ƭŀōƻǊŀǘƻƛǊŜ wƻōƻǝǉǳŜ LƴǘŜǊŀŎǝǾŜ /9! [L{¢ 
 

Robotique ou cobotique : /ƻƳƳŜƴǘ ƭŜ Ǌƻōƻǘ ƛƴǘŜǊŀƎƛǘ ŀǾŜŎ ƭΩƘƻƳƳŜ Κ 
{ŜǊƎŜ Dw¸Dhwh²L/½ τ 5ƛǊŜŎǘŜǳǊ DŞƴŞǊŀƭ w.о5 

 

Assistance à la personne 
YƻƳǇŀƠΣ ǳƴ Ǌƻōƻǘ ǇƻǳǊ ƭŜǎ ǇŜǊǎƻƴƴŜǎ ŘŞǇŜƴŘŀƴǘŜǎ Ł ŘƻƳƛŎƛƭŜ  

CǊŀƴœƻƛǎ ILwLDh¸9b τ wh.h{hC¢ 
 

Robotique ou domotique : ±ŜǊǎ ƭŀ Ƴŀƛǎƻƴ ƛƴǘŜƭƭƛƎŜƴǘŜ ς tǊƻƧŜǘ ¢ŀƘƻƳŀ 
WŜŀƴ-bƻšƭ [hL{9!¦ τ 5ƛǊŜŎǘŜǳǊ h±9wYL½  

Ŝƴ ǇŀǊǘŜƴŀǊƛŀǘ ŀǾŜŎ 

Jeudi 24 mars  - Robotique : du service à l’industrie 

 

9h30-12h30 Le monde des robotiques 
Ǉ 

¦ƴŜ ƧƻǳǊƴŞŜ ƳŀǊƛŀƴǘ ŘŜǎ ŘŞƳƻƴǎǘǊŀǝƻƴǎ ŘŜ Ǌƻōƻǘǎ 
Ŝǘ ŘŜǎ ŎƻƴŦŞǊŜƴŎŜǎ ǘŜŎƘƴƛǉǳŜǎΦ 
 

Présentation du Groupe de Recherche Robotique et de la road-map 
tƘƛƭƛǇǇŜ .L5!¦5 τ D5w wh.h¢Lv¦9Σ L{LwΣ ¦ta/ 

 

La conception robotique de demain, c'est aujourd'hui !  
- [ŀ ŘŞƳŀǊŎƘŜ ƎƭƻōŀƭŜ 9ƭŜŎǘǊƻƴƛǉǳŜκ[ƻƎƛŎƛŜƭ   /ƘǊƛǎǝŀƴ ¢L/I9¢ τ ![¢L¦a 
- [ŀ ŘŞƳŀǊŎƘŜ ƎƭƻōŀƭŜ 5ŜǎƛƎƴκaŞŎŀƴƛǉǳŜ  DǊŞƎƻƛǊŜ D9w!w5 τ CL±9CL±9 
 

Systèmes de perception embarqués et actuateurs polymères 
IŀƴŀƴŜ ½L5!bL τ wŜǎǇƻƴǎŀōƭŜ aŀǊƪŜǝƴƎ .±{ 

La Téléprésence mobile 
WŜŀƴ-/ƘǊƛǎǘƻǇƘŜ .!L[[L9 τ CƻƴŘŀǘŜǳǊ t5D Dh{¢!LΣ aŜƳōǊŜ Řǳ .ǳǊŜŀǳ {¸wh.h 

 

La technologie satellite pour un robot de service 
aƛŎƘŝƭŜ thb/9[9¢ τ CƻƴŘŀǘǊƛŎŜ tǊŞǎƛŘŜƴǘŜ b!± hb ¢La9  

 

Les émotions dans l'interaction homme robot  
/ƘǊƛǎǘƻǇƘŜ wh¦{{9¢ τ 5ƛǊŜŎǘŜǳǊ wh.ht9/ 

La mini robotique pour l’industrie 
!ƭŀƛƴ /h5h¦w9¸ τ aŀƴŀƎƛƴƎ 5ƛǊŜŎǘƻǊ !{¸wL[ {! 

 
12h Visite officielle du salon 

 

 Remise des Mechatronics Awards 2011 –  Spécial Robotique 
 

14h-16h  L’évènement ROBOT MARKET FOCUS 

   
 
 

 

[ŀ ǎŜǎǎƛƻƴ ŘŜ ǊŞŦŞǊŜƴŎŜ ŎƻƳƳǳƴŜ Ł 9aa нлммΣ [LC¢ Ŝǘ Lbbh wh.hΦ 9ȄŎƭǳǎƛǾŜƳŜƴǘ ƻǳǾŜǊǘŜ 
ŀǳȄ ǾƛǎƛǘŜǳǊǎ Ǉŀȅŀƴǘǎ ŘΩ9aa нлммΦ [Ŝǎ ƳŜƛƭƭŜǳǊǎ ŜȄǇŜǊǘǎ ŘŜ ƭŀ ǇƭŀƴŝǘŜ Ŧƻƴǘ ƭŜ Ǉƻƛƴǘ ǎǳǊ ƭŜǎ 
ǇŜǊǎǇŜŎǝǾŜǎ ŘŜ ƭŀ ǊƻōƻǝǉǳŜ ŘŜ ǎŜǊǾƛŎŜΦ 
 

!ǾŜŎ Υ 
La robotique dans les écoles 

{ŀƴƎ-ƻƪ hI τ /ƻǊŞŜΣ ±ƛŎŜ-tǊŞǎƛŘŜƴǘ Lƴǎǝǘǳǘ ŘŜ {ŎƛŜƴŎŜǎ ϧ ŘŜ ¢ŜŎƘƴƻƭƻƎƛŜ 
Le marché Nord Américain 

/ƻƭƛƴ !bD[9 τ ¦{!Σ /9h Lwh.h¢ ϧ aǊ {LDDLb{ τ ¦{!Σ wh.h¢L/{ ¢w9b5{ 
Le marché asiatique 

YȅǳƴƎ /Ƙǳƭ {ILb τ /ƻǊŞŜ Řǳ {ǳŘΣ /9h ¸¦WLb wh.h¢ 
Le marché européen 

.Ǌǳƴƻ .hbb9[[ τ CǊŀƴŎŜΣ {¸wh.h 

Ŝƴ ǇŀǊǘŜƴŀǊƛŀǘ ŀǾŜŎ 

ƻǊƎŀƴƛǎŞ ŀǾŜŎ{¸wh.h 

{ŀƭƭŜ wh.h[LC¢ 

{ŀƭƭŜ wh.h[LC¢ 

Ŝƴ ǇŀǊǘŜƴŀǊƛŀǘ ŀǾŜŎ 

Ŝǘ 


